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Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt w zakresie wykonania instalacji fotowoltaicznej na obiekcie kulturowym

powigzanym z rybactwem nad jeziorem Dobra.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace i
majace na celu wykonanie i odbidr instalacji fotowoltaicznej na obiekcie kulturowym

powigzanym z rybactwem nad jeziorem Dobra.
Zakres robot obejmuje wykonanie:

e montazu paneli fotowoltaicznych,
e potaczenia paneli i urzadzen fotowoltaicznych tworzacych instalacje,
e podiaczenia instalacji fotowoltaicznej z instalacja elektryczng obiektu

kulturowego powigzanego z rybactwem nad jeziorem Dobra.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z
dokumentacja projektowa. W instalacji nalezy stosowa¢ komponenty zgodne z projektem

lub o parametrach nie gorszych od wskazanych w dokumentacji.

Podczas wykonywania prac budowlanych Wykonawca powinien stosowa¢ materiaty,
ktére zostaty dopuszczone do powszechnego zastosowania w budownictwie w
odpowiednim standardzie oraz zgodnie z wszelkimi obowigzujagcymi normami.
Wszystkie elementy instalacji powinny by¢ fabrycznie nowe, wolne od wad. Powinny
posiada¢ odpowiednie atesty, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty (jesli s3 wymagane)

oraz powinny spetnia¢ wszystkie obowigzujgce normy.

Urzadzenia zastosowane w instalacjach powinny by¢ nowe i posiada¢ gwarancje

producenta na okres nie krotszy niz:

1. panele fotowoltaiczne - 12 lat

2. inwertery fotowoltaiczne - 10 lat
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od daty pierwszego uruchomienia instalacji. Wykonawca potwierdzi pierwsze
uruchomienie instalacji odpowiednim dokumentem podpisanym przez uprawnione do

tego osoby.

Instalacja fotowoltaiczna sktada sie z paneli fotowoltaicznych wytwarzajace prad staty,
optymalizatordw mocy, inwertera przetwarzajacego prad staty na prad przemienny,
okablowania statopragdowego i zmiennopragdowego, zabezpieczen elektrycznych po
stronie AC i DC umieszczonych w skrzynkach elektrycznych. Wszystkie zaprojektowane
w dokumentacji projektowej elementy instalacji fotowoltaicznej musza spetniac
wymagania stawiane przez odpowiednie normy (dot. bezpieczenstwa, oznakowania itd.).
Sposéb potaczen poszczegdlnych modutéw powinien by¢ wykonany w taki sposéb, by
uwzglednial parametry wykorzystywanego inwertera m.in. zakres pradéw i napie¢ na
stringach paneli. Moduly fotowoltaiczne nalezy taczy¢ specjalnym przewodem solarnym
odpornym na dziatanie promieniowania UV, ktérego przekréj nalezy dobra¢ wg projektu

instalacji fotowoltaicznej w sposéb minimalizujacy straty po stronie statopradowe;.

Instalacja fotowoltaiczna sktada sie m.in. z urzadzen takich jak:

e panele fotowoltaiczne,

e optymalizatory mocy,

e inwerter fotowoltaiczny,

e okablowanie AC oraz DC do instalacji fotowoltaicznych oraz ztacza solarne MC4,

e rozdzielnia PV zawierajagca wymagane zabezpieczenia po stronie DC jak i AC m.in.,
ogranicznik przepiec¢ DC, ogranicznik przepie¢ AC, roztgcznik bezpiecznikowy AC
wedtug projektu elektrycznego instalacji fotowoltaicznej,

¢ konstrukcja montazowa.

Panele fotowoltaiczne

Moduty fotowoltaiczne musza posiadac jeden z certyfikatdw zgodnosci z norma: PN-EN
61215 ,Moduty fotowoltaiczne (PV) z krzemu krystalicznego do zastosowan naziemnych

- Kwalifikacja konstrukcji i aprobata typu” lub PN-EN 61646 ,Cienkowarstwowe
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naziemne moduty fotowoltaiczne (PV) - Kwalifikacja konstrukcji i zatwierdzenie typu”,
lub z normami réwnowaznymi, wydany przez wiasciwg akredytowang jednostke
certyfikujaca. Data potwierdzenia zgodno$ci z wymagang norma nie moze by¢ krétsza niz

5 lat liczac od daty ostatecznego odbioru instalacji.

System fotowoltaiczny powinien posiada¢ odpowiednig ochrone przeciwprzepieciows,
przeciwporazeniowg, przetezeniowa i zwarciowg, odgromowg i przeciwpozarows,

zgodng z projektem instalacji - kazdy rodzaj ochrony powinien by¢ opisany w projekcie.

Panele fotowoltaiczne powinny posiada¢é podstawowe parametry techniczne i

elektryczne :

¢ minimalna moc nominalna 340W lub wieksza,

e napiecie jatlowe Voc 41,55V,

e prad zwarciowy Isc 10,46 A,

¢ maksymalne napiecie znamionowe Vmpp 34,73V,

e prad w punkcie MPP 9,79 A,

e tolerancja mocy 0/+5 Wp,

¢ maksymalne napiecie systemu 1000V DC,

e zakres pracy temperatury otoczenia od -40 do +85°C,

e wytrzymatos$¢ na obcigzenie 8000 Pa,

e technologia przeciwdziatajagca degradacji PID,

¢ minimalna sprawnos¢ 20,2% w warunkach STC,

e powtoka zewnetrzna - szklo solarne hartowane grubosci 3,2 mm z powtoka
antyrefleksyjng,

e wymiary: dtugosc¢ i szeroko$¢ 1670mm x 995mm (+/-30mm),

e technologia monokrystaliczna PERC,

e conajmniej 3 diody by-pass.
Warunki gwarancji paneli fotowoltaicznych nie powinny by¢ gorsze niz:

e 25 letnia gwarancja liniowa gwarancji na moc max. 3% spadek w pierwszym roku
i spadek w nastepnych latach max 0,7%/rok przez okres 25 lat,

e 12 lat wszelkie wady ukryte.

str. 4



SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

Panele fotowoltaiczne powinny mie¢ zapewniong pomoc serwisowg na terenie Polski.
Panele fotowoltaiczne powinny posiada¢ certyfikaty IEC 612 15 oraz IEC 61730

przetlumaczone na jezyk polski.

Konstrukcja wsporcza

Konstrukcja wsporcza pod instalacje fotowoltaiczne powinna zosta¢ wykonana zgodnie z
obowigzujacymi standardami rynkowymi. Powinna by¢ to konstrukcja dedykowana do
systeméw fotowoltaicznych. Dodatkowo nalezy zastosowac konstrukcje dobrang do
danego pokrycia dachowego. Panele nalezy zorientowa¢ wzgledem stron §wiata w sposob
umozliwiajacych ich najwieksze nastonecznienie z uwzglednieniem mozliwosci
montazowych na danym obiekcie budowlanym i po konsultacji z wtascicielem obiektu.
Elementy t3czace aluminiowe profile konstrukcji wsporczej wykonane powinny by¢ ze
stali nierdzewnej. Panele fotowoltaiczne oraz konstrukcja montazowa powinny
umozliwia¢ montaz paneli w uktadzie poziomym pod okreslonymi w projekcie katami

nachylenia dachu budynku.

Lokalizacja instalacji fotowoltaicznej powinna zosta¢ optymalnie dobrana dla obiektu

budowlanego by produkcja energii elektrycznej byta jak najwieksza.

Wskazane powyzej parametry powinny by¢ potwierdzone w pelnym raporcie z badan
na norme PN EN 61215 :2005 ,Moduty fotowoltaiczne (PV) z krzemu krystalicznego do
zastosowan naziemnych - Kwalifikacja konstrukgc;ji i aprobata typu", PN-EN 61730:2007
»,0cena bezpieczenstwa modutu fotowoltaicznego (PV) - Cze$¢ 1: Wymagania dotyczace

konstrukgcji".

Okablowanie

Panele fotowoltaiczne nalezy taczy¢ przeznaczonym do instalacji kablem solarnym oraz
ztaczkami systemowymi kategorii MC4 rdéwnowaznymi. Kabel solarny powinien
cechowa¢ sie podwyzszong odpornoScia na  uszkodzenia  mechaniczne
i warunki atmosferyczne, odpornoscia na podwyzszong temperature pracy oraz
odpornoscig na promieniowanie UV. Cato$¢ okablowania powinna by¢ prowadzona w

korytkach kablowych odpornych na dziatanie promieniowania UV. LuZne odcinki
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przewodow nalezy przymocowac do konstrukcji wsporczej instalacji przy pomocy opasek
kablowych odpornych na promieniowanie UV. Ztaczki MC4 powinny by¢ zaciskane na
koncéwkach przewodéw zgodnie z wytycznymi producenta, z odpowiednig sita.
Przekroj kabli statopragdowych powinien by¢ dobrany wedtug projektu z zatoZzeniem

minimalizacji strat.

Okablowanie AC nalezy wykona¢ za pomoca przewodéw elektrycznych Cu o przekroju
dobranym tak, by spadek napiecia po stronie AC, po uwzglednieniu dtugosci przewodoéw,

nie przekroczyt 1%.

Minimalne wymagania dotyczace okablowania:
eIl klasa ochrony,

echronigce przed zwarciami,

ezakres temperatur pracy: -40°C do 120°C,

eodporne na promieniowanie UV i dziatanie warunkéw atmosferycznych.

Inwerter

W instalacji fotowoltaicznej nalezy zastosowac inwerter majgcy na celu przetworzenie
pradu statego z wyjScia paneli na prad przemienny sieci elektroenergetycznej.
Zastosowane inwertery powinny charakteryzowac sie stopniem ochrony minimum IP65,
uwzgledniajgce nalezyta odpornos$¢ na warunki atmosferyczne (temperatura pracy -25°C
do +60 °C) pozwalajgce na montaz inwertero6w na zewnatrz. Inwertery powinny zostac
wyposazone w system umozliwiajacy pomiar izolacji w czesci DC, pozwalajacy
wyeliminowa¢ uszkodzenia w okablowaniu paneli fotowoltaicznych jak réwniez w

samych panelach dajac wysokie bezpieczenstwo uzytkowania.

W instalacji przewidziany jest inwerter 3 fazowy z mozliwoscia wspotpracy z
optymalizatorami mocy. Dob6r inwertera do mocy paneli fotowoltaicznych okreslony i
opisany jest w projekcie instalacji fotowoltaicznej. Moc inwertera w stosunku do mocy
paneli fotowoltaicznych powinna zawiera¢ sie w zakresie 85% -120%. Projektant w
doborze inwertera powinien kierowac sie odpowiednimi parametrami elektrycznymi
urzadzen.
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Minimalne wymagania dotyczace inwertera:

e tréjfazowy:

o maksymalna sprawno$¢ minimum 98%,

o europejska sprawno$¢ minimum 97%,
o maksymalne napiecie DC 1000V,
o ochrona IP65,

o mozliwos¢ wspétpracy z optymalizatorami mocy.

Inwerter powinien posiada¢ zabezpieczenie przed przepieciami, odwrdcong
biegunowoscig DC, anti-islanding, pomiar izolacji w czeSci DC, wbudowany roztgcznik DC,
monitorowanie zadziatania ochronnikéw przeciw przepieciowych, zabezpieczenia

przecigzeniowe.

Inwerter powinien posiada¢ licznik wytworzonej energii elektrycznej umozliwiajacy
gromadzenie i lokalng prezentacje danych oraz podtgczenie modutu komunikacyjnego do
przesytania danych. Do monitoringu iloSci wyprodukowanej energii oraz wizualizacji
pracy instalacji fotowoltaicznej nalezy wykorzysta¢ modut komunikacyjny potaczony
kablami internetowymi z inwerterem. W przypadku zdarzen nieprawidtowosci pracy,
modutl powinien informowaé niezwtocznie wtasciciela budynku oraz Wykonawce

poprzez wiadomos$¢ e-mail lub wiadomosci tekstowe o wyskakujgcych btedach systemu.

W instalacji fotowoltaicznej nalezy wykorzysta¢ inwerter o parametrach nie gorszych niz
okreslone w specyfikacji technicznej, Wykonawca moze wykorzysta¢ inwerter o lepszych

parametrach.

Wszystkie polaczenia elementéw instalacji fotowoltaicznej moze wykonywac jedynie
osoba posiadajgca co najmniej uprawnienia elektryczne E (do 1 kV) i przeszkolona w

zakresie prac montazowych systemow fotowoltaicznych.
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Podczas trwania realizacji inwestycji na danym obiekcie budowlanym teren budowy
powinien by¢ odpowiednio przygotowany i zabezpieczony przez Wykonawce.
Wykonawca pokrywa wszelkie koszty zwigzane z zabezpieczeniem terenu budowy. W
miejscach, ktére beda wymagac szczegélnej ostroznosci podczas prowadzenia prac
budowanych np. przylegajacych do drég otwartych dla ruchu Wykonawca ogrodzi i
odpowiednio oznaczy teren budowy, w sposéb okres$lony przez osoby z odpowiednimi

uprawnieniami.

Miejsca wokot instalacji i ich elementéw przywrdéci¢ do stanu pierwotnego. W przypadku
jakichkolwiek zniszczen lub uszkodzen powstatych podczas wykonywania instalacji w
wyniku przebic i przej$¢ przez przegrody nalezy wykona¢ niezbedne naprawy celem

doprowadzenia przegréd obiektéw do stanu pierwotnego.

Pokrycie dachowe i wszelkie elementy dachu w miejscu prac montazowych doprowadzi¢

do stanu pierwotnego uwzgledniajac odpowiednie zaizolowanie przebi¢ izolacji.

Po zakoniczeniu wszystkich prac budowlanych nalezy teren, ktéry byt objety inwestycja
oczysci¢ z pozostatosci powykonawczych . Wszelkie szkody powstate w trakcie realizacji
przedsiewziecia usung¢ a takze dokona¢ wywozu i zgodnej z przepisami prawa utylizacji

wszystkich odpadéw budowlanych.
Roboty beda realizowane w oparciu o:

e wlasciwe decyzje administracyjne wynikajgce z przepisow prawa,
e projekty wykonawcze,

e zgodnie z obowigzujgcymi przepisami m.in.:
a)Ustawa z dnia 7 lipca 1994r. Prawo budowlane ( t.j. Dz. U.z 2010r. Nr 243, poz. 1623);

b)Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie dot.
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania robét budowlanych (Dz. U. 2003r.
Nr 47 poz. 401),

c)Rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003r. w sprawie
informacji dot. bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu bezpieczenstwa ochrony

zdrowia (Dz. U. 2003r. Nr 120 poz. 1126),
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d)przepisami techniczno - budowlanymi,
e)obowigzujgcymi normami,
f)zasadami wiedzy technicznej i sztukg budowlana.

Wykonawca we wilasnym zakresie pozyska wszelkie niezbedne dokumenty
potwierdzajgce zgodno$¢ zamierzenia budowlanego z wymaganiami wynikajacymi z

odrebnych przepiséw (jesli sa wymagane).

Wykonawca odpowiada za jako$¢ stosowanych materiatéw i wykonywanych robot.
Wszystkie stosowne materiaty powinny posiada¢ odpowiednie certyfikaty i atesty

potwierdzajace zgodnos¢ z Polskimi Normami i obowigzujacymi przepisami.

Cato$¢ rob6t powinna by¢ wykonana zgodnie z Polskimi Normami lub odpowiadajgcymi
im normami europejskimi i zgodnie z polskimi warunkami technicznymi wykonania i
odbioru robdt. Jesli dla okreslonych robét nie istnieja odpowiednie Polskie Normy,

zastosowanie bedg miaty uznane i bedgce w uzyciu normy i standardy europejskie.
Przepisy prawne:

a) Rozporzadzenie Ministra Transportu, Budownictwa I Gospodarki Morskiej z
dnia 25 kwietnia 2012 r. w sprawie szczeg6towego zakresu i formy projektu

budowlanego (Dz.U. 2013.10.03 z p6zn. zm.)

b) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia 2004 r. w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robét budowlanych oraz programu

funkcjonalno-uzytkowego (Dz.U.2013.1129 z p6zn. zm.)

c) Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury I Rozwoju z dnia 27 lutego 2015 r.
w sprawie metodologii wyznaczania charakterystyki energetycznej budynku
lub czeSci budynku oraz $wiadectw charakterystyki energetycznej (Dz.U.

2015.376 z p6zn. zm. )
d) Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane (Dz.U.2013.1409 z p6Zn. zm.)

e) Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r. Prawo ochrony Srodowiska

(Dz.U.2013.1232 z p6zn. zm.)
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Rozporzadzenie Rady Ministréw z dnia 9 listopada 2010 r. w sprawie
przedsiewzie¢  mogacych znaczaco oddziatywa¢ na  Srodowisko

(Dz.U.2010.213.1397 z p6Zn. zm.)

Ustawa z dnia 3 pazdziernika 2008 r. o udostepnianiu informacji o Srodowisku
ijego ochronie, udziale spoteczenstwa w ochronie sSrodowiska oraz o ocenach

oddziatywania na Srodowisko (Dz.U.2013.1235 z pdZn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12 kwietnia 2002 r. w sprawie
warunkow technicznych, jakim powinny odpowiada¢ budynki i ich

usytuowanie (Dz.U.2002.75.690 z p6zn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 21 grudnia 2005 r. w sprawie
zasadniczych wymagan dla urzadzen ci$nieniowych i zespotéw urzadzen

cisSnieniowych (Dz.U.2005.263.2200 z pézn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie
bezpieczenstwa i higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych

(Dz.U.2003.47.401 z p6Zn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwca 2003 r. w sprawie
informacji dotyczacej bezpieczenstwa i ochrony zdrowia oraz planu

bezpieczenstwa i ochrony zdrowia (Dz.U.2003.120.1126 z p6zZn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury I Rozwoju z dnia 11 wrze$nia 2014 r.
w sprawie samodzielnych funkcji technicznych w budownictwie

(Dz.U.2014.1278 z p6zn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 8 listopada 2004 r. w sprawie
aprobat technicznych oraz jednostek organizacyjnych upowaznionych do ich

wydawania (Dz.U.2014.1040 z p6Zn. zm.)

Rozporzadzenie Ministra Srodowiska z dnia z dnia 14 czerwca 2007 roku
w sprawie dopuszczalnych pozioméw hatasu w srodowisku (Dz.U.2014.112 z
p6Zn. zm.)
Norma PN-HD 60364-7-712:2007 Instalacje elektryczne w obiektach
budowlanych: Cze$¢ 7-712: Wymagania dotyczace specjalnych instalacji lub
lokalizacji - Fotowoltaiczne (PV) uktady zasilania.
Norma PN-EN 61730-1:2007 Ocena bezpieczenstwa modutu fotowoltaicznego
(PV) - Cze$¢ 1: Wymagania dotyczace konstrukcji
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Norma PN-B-02414:1999 Ogrzewnictwo i cieptownictwo. Zabezpieczenie
instalacji ogrzewan wodnych systemu zamknietego z naczyniami wzbiorczymi
przeponowymi.

Norma PN-EN 14511 ,Klimatyzatory, ziebiarki cieczy i pompy ciepta ze
sprezarkami o napedzie elektrycznym, do grzania i ziebienia”

Norma PN-EN 12309 ,Urzadzenia klimatyzacyjne absorpcyjne i adsorpcyjne
i/lub wyposazone w pompy ciepta, zasilane gazem, o obcigzeniu cieplnym
nieprzekraczajagcym 70 kW”

Norma PN-EN 16147 ,,Pompy ciepta ze sprezarkami o napedzie elektrycznym
- Badanie i wymagania dotyczace oznakowania zespotéw do ogrzewania
pomieszczen i cieptej wody uzytkowe;j”

Norma PN-B-02421.2000 Ogrzewnictwo i cieptownictwo. Izolacja cieplna
przewodow armatury i urzadzen.

Norma PN-EN 61646 ,Cienkowarstwowe naziemne moduty fotowoltaiczne
(PV) - Kwalifikacja konstrukcji i zatwierdzenie typu”

Norma PN-EN 61724 ,Monitorowanie wlasnosci systemu fotowoltaicznego -
Wytyczne pomiaru, wymiany danych i analizy”

Norma PN EN 61215 :2005 ,Moduty fotowoltaiczne (PV) z krzemu
krystalicznego do zastosowan naziemnych -- Kwalifikacja konstrukcji i

aprobata typu".

Wykonawca zobowigzany jest we wiasnym zakresie pozyska¢ wszystkie dane, informacje

i dokumenty niezbedne do poprawnego przeprowadzenia prac budowlanych instalacji

odnawialnych Zr6det energii oméwionych w opracowaniu.

Roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru:

a. odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

b. odbiorowi czeSciowemu,

c. odbiorowi koncowemu,

d. odbiorowi pogwarancyjnemu.
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0dbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu:

Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie iloSci i jako$ci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu. Odbiér robét
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonywany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robdét.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zgtasza Wykonawca.

0dbidr czeSciowy:

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jako$ci wykonanych czesci robét. Odbioru

czeSciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze konncowym robot.

Odbiér konicowy robét:

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu
do ich ilosci i jakoSci. Catkowite zakonczenie robo6t oraz gotowos$¢ do odbioru koncowego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce z bezzwtocznym powiadomieniem na piSmie o
tym fakcie Zamawiajacego. Odbiér konicowy robo6t nastapi w terminie ustalonym w
umowie. Komisja odbierajgca roboty dokona ich oceny jakosSciowej na podstawie
przedtozonych dokumentéw, wynikdw badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz
zgodnoSci wykonania robot z umowg, dokumentacjg projektowa i specyfikacjami
technicznymi. W toku odbioru koncowego robo6t komisja zapozna sie z realizacja ustalen
przyjetych w trakcie odbioréw roboét zanikajgcych i ulegajacych zakryciu, zwtaszcza w
zakresie wykonania robdt uzupetniajacych i robot poprawkowych. W przypadku
niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub rob6t uzupetniajgcych, komisja

przerwie swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru koncowego.

Dokumenty odbioru kocowego robdt

Podstawowym dokumentem odbioru koncowego robot jest Protokét odbioru koncowego

robét sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Inwestora.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac nastepujace

dokumenty:

e dokumentacje projektowa powykonawcza,
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e wyniki pomiaréw kontrolnych,
e atesty jakoSciowe wbudowanych materiatéw,

e inne dokumenty wymagane przez Inwestora w umowie.

Odbidr ostateczny (pogwarancyjny):

Odbiér ostateczny polega na ocenie wykonanych roboét zwigzanych z usunieciem

zaistniatych w okresie gwarancyjnym wad.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robét i za wszystkie materiaty i
urzadzenia uzywane do robét od daty przekazania placu budowy az do odbioru

koncowego robot.

Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy od daty przekazania
placu budowy az do odbioru konicowego roboét, a w szczegoélnosci:

a) zabezpieczy i utrzyma warunki bezpiecznej pracy i pobytu oséb wykonujacych
czynnosci zwigzane z budowa i nienaruszalno$¢ ich mienia stuzacego do pracy a
takze zabezpieczy teren budowy przed dostepem oséb nieupowaznionych.

b) fakt przystgpienia do rob6t Wykonawca obwiesci przed ich rozpoczeciem przez
umieszczenie tablicy informacyjne;j.

c) Wykonawca we wtasnym zakresie zorganizuje zaplecze budowy.

d) Wykonawca wykona wszystkie prace wstepne potrzebne do zorganizowania
zaplecza, doprowadzi instalacje niezbedne do jego funkcjonowania oraz wyposazy
w odpowiednie obiekty i drogi montazowe.

e) Wykonawca korzysta z mediéow (woda, prad) na zasadach uzgodnionych z

Zamawiajacym

Wykonawca ma obowigzek znac¢ i stosowa¢ w czasie prowadzenia Robot wszelkie przepisy

dotyczace ochrony sSrodowiska naturalnego.
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W okresie trwania rob6t Wykonawca bedzie utrzymywac teren budowy i podejmowac
wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie do przepiséw i norm dotyczacych
ochrony Srodowiska na terenie i wokét terenu budowy oraz bedzie unika¢ uszkodzen lub
ucigzliwosci dla os6b lub wtasnosci spotecznej i innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu,

lub innych przyczyn powstatych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac sie do tych wymagan bedzie miat szczeg6lny wzglad na:

a. lokalizacje sktadowisk materiatéw i drég dojazdowych,
b. S$rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami
mozliwoS$cig powstania pozaréw
hatasem.

Materiaty, ktore w sposob trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do uzycia.

Wykonawca bedzie przestrzegal przepisOw ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca
bedzie utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy. Materiaty tatwopalne beda sktadowane w sposdéb zgodny z odpowiednimi
przepisami, tylko w iloSci niezbednej na dany dzien pracy i zabezpieczone przed

dostepem os6b trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem

wywotanym jako rezultat realizacji robét albo przez personel Wykonawcy.

Wykonawca odpowiada za ochrone instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz bedacych
witascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez

Inwestora w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wtasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniami tych

instalacji i urzadzen w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowg dla

wszelkiego rodzaju robdt, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
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urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i wtadze

lokalne (zarzadzajacych sieciami) o zamiarze rozpoczecia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie
powiadomi Inspektora nadzoru i zainteresowane wtadze oraz bedzie z nimi
wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.
Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez jego dziatania
uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych w

dokumentach dostarczonych mu przez Inwestora.

Kierownik budowy zobowigzany jest do sporzadzenia planu BIOZ na postawie informacji
dotyczacej BIOZ. Podczas realizacji Rob6t Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy oraz stosowaé sie do zalecen Planu

Bezpieczenstwa i Ochrony Zdrowia.

W szczego6lnosci Wykonawca ma obowiagzek zadba¢, aby personel nie wykonywat pracy
w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych

odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne
oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia os6b zatrudnionych na

budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Zakres i charakter rob6t tymczasowych zaleze¢ bedzie od przyjetej przez Wykonawce
organizacji robot, zastosowanej technologii, organizacji zaplecza budowy. Koszt prac
towarzyszacych i robdt tymczasowych nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze

Wykonawca uwzgledni go w oferowanej cenie za realizacje przedmiotu zamdwienia.

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z
robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepiséw i

wytycznych podczas prowadzenia robot.
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